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Tekniska data for varmekraftaggregat vid ansdkan om
undantag enligt 9 kap SvKFS 2005:2

1 Generatordata

Vid berékningar anvands som generatormodell en synkronmaskinmodell som &r
anpassad for rund rotor (turbogenerator). Data som kravs ar foljande:

Tabell 1

Pmax Maximal uteffekt till anslutande nét

Pegen Anléaggningens egenférbrukning inklusive eventuell matning av
magnetisering

Sn Mérkeffekt i MVA

Un Mérkspéanning i kV

Cos(p) Effektfaktor

Pmax &r den effekt som vid behandling av undantag kommer att ansattas som
anlaggningens maximala uteffekt till anslutande nat. Eventuellt beslut om undantag
kommer ¢j att gélla for effekter till anslutande nét 6verstigande Pmax.
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For tréghetsmoment (svangmassor) onskas data for respektive turbindel, generator
och ev matare. Enhet ar ton*m2 baserat pa diameter. Om enhet ar angivet i GR2 skall
det réknas om till GD2 genom att multiplicera med faktorn 4.

Tabell 2

Beteckning ‘ Forklaring

GD2 generator Generatorns troghetsmoment

GD?2 matare Matarens tréghetsmoment

GD2HT Hogtryckturbinens tréghetsmoment
GD2LT1 Lagtryckturbin 1 tréghetsmoment
GD2LT2 Lagtryckturbin 2 troghetsmoment
GD2LT3 Lagtryckturbin 3 tréghetsmoment

Generatorreaktanserna med tidskonstanter. Impedanserna anges i pu och
tidskonstanter i s eller ms. Indexen prim och biss har ersatts med p resp. b. Ex. X har

vi kallat Xap och X(;’ kallar vi Xab. Samtliga parametrar skall i forsta hand vara

omattade varden. Saknas detta accepteras mattade varden. Ett mattat varde anges
med index s som i saturated, ex Xqp méattade varde heter Xasp.

Observera att man skiljer pa 6ppna resp. kortslutna tidskonstanter. For att forenkla
inmatningen accepteras bada varianterna. For varje dynamisk reaktans foljer darefter
tva tidskonstanter. Den forsta ar kortslutna vardet och den andra 6ppna vardet. Oppna
tidskonstanter brukar anges genom ett extra o (som i open) i index, ex: Transienta
kortslutna tidskonstanten Tap d:0 6ppna vérde heter Taop.

Tabell 3

Xd Synkron reaktans i langsled i p.u.
Xq Synkron reaktans i tvarled i p.u.
Xdp Transient reaktans i langsled i p.u.

Tap eller Taop Transient tidskonstant i langsled i s.

Xap Transient reaktans i tvarled i p.u.

Tqp eller Tqop Transient tidskonstant i tvérled i s.

Xdb Subtransient reaktans i langsled i p.u.

Tap eller Taob Subtransient tidskonstant i langsled i s.

Xab Subtransient reaktans i tvérled i p.u.

Tap eller Tqob Subtransient tidskonstant i tvarled i s.

Xa Statorns lackreaktans i p.u. Kallas dven for X eller Xi.

Ta Statorns likstromstidskonstant i s.

Pb Statorns belastningsforluster i KW

It pu Faltstrom i A motsvarande méarkspanning efter luftgapslinje
Utpu Féltspénning i V motsvarande 1 pu If vid 75 °C

2/9



Tomgangskurva (TK) alternativt mattningsparametrar for spanningarna 1.0 och 1.2
pu statorspanning skall anges.

Mattningsparametrarna, Se, definieras som faltstrommen for (A-B)/B vid
spanningarna 1.0 och 1.2 pu statorspanning.

Exempel nedan, Sel.2 = (1120-941)/941=0.190.

Tomgangskurva
Statorspanning pu
B A _— - ]
1.
1 =
///
0.8 /
0.
0.4
0.
O0 200 400 600 800 1000 1200
Faltstrém [A]
Tomgangskurva eller varden enligt nedanstaende tabell.
Tabell 4
Beteckning Forklaring
Sel.0 Mattningsparameter vid 1.0 p.u. statorspénning
Sel.2 Mattningsparameter vid 1.2 p.u. statorspanning
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2 Transformatordata

Foljande data skall anges for aggregatstransformator:

Tabell 5

S Mérkeffekt i MVA for lindning 1

S2 Mérkeffekt i MVA for lindning 2

Ss3 Markeffekt i MVA for lindning 3

Ui Mérkspéanning i kV for lindning 1

Uz Mérkspéanning i kV fér lindning 2

Us Maérkspanning i kV for lindning 3

Xi2 Plusféljdsreaktans lindning 1 till 2 i %
X1z Plusféljdsreaktans lindning 1 till 3i %
Xos Plusféljdsreaktans lindning 2 till 3 i %
Po12 Belastningsforluster lindning 1 till 2 i kW
Pois Belastningsforluster lindning 1 till 3 i kW
Pb2s3 Belastningsforluster lindning 2 till 3 i kW

3  Magnetiseringsutrustning

Matartyp anges enligt foljande:

Tabell 6

Beteckning Forklaring

ST Statisk matning med regulator

AC Roterande diodlikriktare med regulator
ov Ovrig utrustning, skriv in i kommentar
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3.1 Regulator
Dokumentation av spanningsregleringens funktion skall inkludera:
o Oversiktlig beskrivning av magnetiseringssystem inkl. reglersystem
e Komplett blockschema pa 6verféringsfunktion (i laplace-form) for samtliga
reglerande delar inklusive féltstroms- och statorstromsbegransare, samt
toppspanning och ev dvriga limiteringar, ex windup eller non-windup i
integraldelens signal.
e Beskrivning av in- och utsignaler, samt parametrarnas funktion.
e Verifierad parameterlista till samtliga ingdende parametrar.

Basvarden for pu-systemet och anpassning mot fysisk utrustning skall framga.

3.2 Statisk stromriktare

Denna modell bestar av en fast stromriktare matad fran en magnetiserings-
transformator.

Ange foljande:

e Matningsvag for magnetiseringstransformatorn. Uppgiften utnyttjas for att fa
battre modellering av toppspéanning vid narliggande kortslutning. Ange
schema for matningsvag.

e S, for magnetiseringstransformatorn, kontrolleras mot max kontinuerlig
magnetisering.

e U och Uz fér magnetiseringstransformatorn, anvands vid matning fran egen
skena for att berdkna toppspanning.

Reaktiv kompensering, d.v.s. virtuell forflyttning av aterkoppling fran generatorskenan
skall anges. Positiv kompensering innebar kompensering mot nat och negativ innebar
kompensering mot generator.

3.3 Roterande matare med stromriktare

Foljande skall anges:
e Matarens kontinuerliga marklikstrom efter likriktaren, Inoc, angivet i A.
e Matarens kontinuerliga marklikspanning efter likriktaren, Unpc, angiveti V.
e Matarens topplikspanning, Upc, angivet i V.

Matarens lastberoende spénningsfall, Kg, skall anges. Detta ar kvoten mellan
likspanning foér en given matarféaltstrém med 6ppen huvudfaltkrets dividerat med
motsvarande spanning med ansluten faltlindning. Definieras som kvoten B/C enligt
figur nedan. I nedanstdende figur blir Ke = 10/5.25 = 1.905. (Korrekt vardet bor ligga i
intervallet 1.5 - 2.5.)

Matartidskonstanten, Te, vid ansluten drift skall anges.
Mattning vid toppfaltspanning, Semax, skall anges. Den definieras som (A-B)/B vid

toppspénning, enligt nedanstdende figur. 1 nedanstaende figur blir Semax = (13.62-
10)/10 = 0.362.
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Mattning vid 75 % av toppfaltspanning, Sers, skall anges. Berdknas som ovan men pa
75 % spanningsniva av Semax. Som exempel ur figur nedan Sezs = (8.11-7.5)/7.5 =

0.0813.
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4  Parameterlista

Tabell for angivande av nédvandiga generatordata

Tabell 7

Beteckning Véarde Storhet
Pmax MW
Pegen MW

Sn MVA
Un kV
Cos(¢)

GD2 generator ton*m?2
GD? matare ton*m?
GD2HT ton*m?
GD2LT1 ton*m?
GD2LT2 ton*m?
GD2LT3 ton*m?
Xd p.u.

Xq p.u.
Xdp p.-u.
Tap eller Taop S

Xap p.u.
Tap eller Tqop S

Xdb p.u.
Tab eller Taob S

Xab p.u.
Tap eller Tqob S

Xa p.u

Ta S

Py kW

It pu A

Uspu \
Sel.0 -

Sel.2 -
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Tabell for angivande av nédvandiga transformatordata

Tabell 8

Beteckning Varde Storhet ‘
S MVA
Sz MVA
S3 MVA
Ui kV
Uz kv
Us kV
X1z %

Xiz %
Xo3 %
Pbi2 kW
Pois kW
Pb23 kw
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For magnetiseringen ifylls tillampliga delar

Tabell 9

Beteckning Varde Storhet
Matartyp

Sn fOr magnetiseringstransformator kVA
U: for magnetiseringstransformator kV
U2 for magnetiseringstransformator kV
Reaktiv kompensering %
Inoc A
Unbc Vv
Ubc V
Ke

Te S
Semax

Sers
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